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Exercice 3 :  

On considère la fonction (x)Ψ1 , la résolution de l’équation de Schrödinger d’une particule libre à l’état  

stationnaire :
    

  . x N(x)Ψ
L
πsin1                 

1. Déterminer le facteur de normalisation de la fonction (x)Ψ1  

2. Ecrire l’équation de Schrödinger d’une particule libre. 

3. Déterminer les valeurs propres du système dans cet état. 

4. Calculer les valeurs moyennes <x> et <Px>. 

5. Etudier et tracer la courbe de la densité de probabilité de présence de la particule (
dx
dPD(x)  ) en 

fonction de x. En déduire la position probable de la particule. 
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Corrigé Type d’Exercice 3 :  

       On a :   
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L
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1. Détermination le facteur de normalisation de la fonction (x)Ψ1  
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2. Ecrire l’équation de Schrödinger d’une particule libre. 
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3. Détermination des valeurs propres du système dans cet état. 
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4. Calculer les valeurs moyennes <x> et <Px>. 

4.1   <x> 
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4.2 <Px> 
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5. Etude et traçage la courbe de la densité de probabilité de présence de la particule (
dx
dPD(x)  ) en 

fonction de x.  
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6. La courbe : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

7. La position probable de la particule est : 
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